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IN DEN USA

BENUTZERHANDBUCH

Bitte beachten Sie: Bei allen im Handbuch angegebenen
Miinzen handelt es sich um US Minzen - auch alle

Angaben auf dem Display, z.B. Objektkategorien,
beziehen sich auf spezifische US Miinzen.

Wenn Sie noch keine Erfahrung mit der
Verwendung eines Metalldetektors
haben, empfehlen wir lhnen, die
folgenden Punkte zu beachten:

1) Stellen Sie die Empfindlichkeit
auf eine niedrige Stufe, falls % ‘
Fehlsignale auftreten. Beginnen Sie immer mit einer
niedrigen Empfindlichkeitsstufe und verwenden Sie die
héchste Empfindlichkeit erst dann, wenn Sie sich mit \
dem Gerét vertraut gemacht haben.

2) Verwenden Sie dieses Gerét nur im Freien. Dieses §
Metallsuchgerat ist nur fir die Verwendung im Freien ¥
vorgesehen. Viele Haushaltsgerate strahlen
elektromagnetische Energie ab, die zu Stérungen beim
Detektor fuhren kann. Wenn Sie eine Vorfiihrung innerhalb
eines Gebaudes durchflihren méchten, schalten Sie die
Empfindlichkeit herunter und halten Sie die Suchspule
fern von Computern, Fernsehgeréten,
Mikrowellenherden und &hnlichen Geraten. Sollte
der Detektor unregelméBig piepen, schalten Sie
alle Gerate und Leuchten aus.

Halten Sie die Suchspule auBerdem von
metallfihrenden  Gegenstdnden wie z.B.
FuBbbden oder Wéanden fern.

3) Verwenden Sie nur 9-Volt-ALKALI-Batterien,
niemals Hochleistungsbatterien.
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TERMINOLOGIE

In dieser Anleitung werden die folgenden Begriffe verwendet, die zur
Standardterminologie eines Schatzsuchers gehéren.

ELIMINIERUNG - Verweist auf ein "eliminiertes" Metall, bei dem der Detektor
keinen Ton abgibt und keine Anzeige aufleuchten lasst, wenn sich der
Gegenstand im Erkennungsfeld der Spule befindet.

DISKRIMINIERUNG - Wenn der Detektor unterschiedliche Toéne fir
unterschiedliche Metallarten ausgibt und bestimmte Metalle "eliminiert",
wird dies als "Diskriminierung" der verschiedenen Metallarten bezeichnet.
Die Diskriminierung ist eine wichtige Funktion bei professionellen
Metalldetektoren. Sie ermdglicht dem Benutzer die Ausfilterung von Muill
und anderen unerwiinschten Gegenstanden.

AUSBLENDUNG — Unter Ausblendung versteht man die Eliminierung eines
Elements oder eines Bereichs von Elementen innerhalb des
Metallspektrums. Wir kénnen einen oder mehrere Gegenstande
selektiv "ausblenden". Gegenstande, die im Metallspektrum links und
rechts vom ausgeblendeten Bereich liegen, werden bei dieser Technik
nicht eliminiert.

RELIKT - Ein Relikt ist ein Gegenstand, der aufgrund seines Alters oder
seiner Verbindung zur Vergangenheit interessant sein kann. Viele
Relikte bestehen aus Eisen, sie kdnnen aber auch aus Bronze oder
Edelmetallen hergestellt sein.

EISEN - Eisen ist ein haufig verwendetes, minderwertiges Metall, das selten
ein winschenswertes Suchobjekt darstellt. Beispiele flr unerwiinschte
Gegenstande aus Eisen sind alte Dosen, Rohre, Schrauben und Nagel.
Manchmal kann jedoch auch das gewtinschte Zielobjekt aus Eisen
bestehen. Eine Grundmarkierung enthélt zum Beispiel Eisen. Aber auch
wertvolle Relikte wie Kanonenkugeln, alte Waffen und Teile alter
Konstruktionen und Fahrzeuge kénnen aus Eisen bestehen.

EISENHALTIG - Metalle, die aus Eisen bestehen oder Eisen enthalten.

PUNKTORTUNG - Mit Punktortung bezeichnet man das Verfahren zum
Herausfinden der genauen Lage eines vergrabenen Gegenstands.
Metalle, die seit langer Zeit im Erdreich vergraben sind, kdnnen genau
wie der sie umgebende Boden erscheinen und sind deshalb sehr
schwer von diesem zu unterscheiden.

DOSENVERSCHLUSSE - Weggeworfene Verschllsse von Getrankedosen sind die
lastigsten Abfalle fir Schatzsucher. Sie kommen in unterschiedlichen
Formen und GrdBen vor. Dosenverschllsse lassen sich zwar aus der
Erkennung eliminieren, aber einige wertvolle Gegenstande kdnnen eine
ahnliche magnetische Signatur aufweisen und werden dann bei der
Diskriminierung ebenfalls ausgeschlossen.

BODENABSTIMIMUNG - Die Bodenabstimmung erméglicht dem Detektor, die in
der Erde natirlich vorkommenden Mineralien zu ignorieren und nur
dann einen Signalton abzugeben, wenn ein Metallgegenstand erkannt
wird. Dieser Metalldetektor enthalt einen spezielle Schaltkreis, der
Fehlsignale auch bei schwierigen Bodenbedingungen verhindert.




ZUSAMMENBAU

Anpassen der Armstutze
Die Armstltze kann nach vorne und
hinten bewegt werden, indem man
Schraube und Mutter entfernt und
dann die zweiteilige Armstiitze neu
einstellt. Benutzer mit kurzen Armen
bevorzugen Ublicherweise die
vordere Einstellung. Um die
Armstltze nach hinten zu bewegen,
muss der Plastikbolzen aus dem
Aluminiumrohr entfernt werden.

Armriemen

(optionale Ausstattung)

Der Riemen kann als
Zusatzausstattung separat
erworben werden. Manche
Benutzer bevorzugen den

Armriemen, wenn sie den
Metalldetektor kraftig hin und her
bewegen - das Gerat wird dadurch
sicher am Arm befestigt. Man kann
den Metalldetektor aber auch ohne
Riemen verwenden. Balance und
Stabilitdt werden dadurch in den
meisten Féllen nicht beeintrachtigt.

. Schraube
'Y

Bequemer
Handgriff

Batteriefach \

(Ruckseite)

Stange

Silberner
Knopf

Mittlere

" Silberner

Knopf

Geriffelter/'%

Drehknopf Klettbandern

Schraubbolzen

Suchspule



ZUSAMMENBAU

Der Zusammenbau ist einfach und ohne
Werkzeug durchfiihrbar.

Stellen Sie den Detektor aufrecht.
Drehen Sie den SICHERUNGSKRAGEN so weit wie
moglich gegen den Uhrzeigersinn.

(3]

Rohrinnenseite abschlieft.

Flhren Sie die MITTLERE STANGE in die OBERE
STANGE ein.

Drehen Sie die MITTLERE STANGE, bis der SILBERNE
KNOPF im Loch einrastet.

Drehen Sie den SICHERUNGSKRAGEN so weit im
Uhrzeigersinn, bis die Verriegelung greift.

Verfigt der Detektor Uber 3 Rohre und 2
Sicherungskragen, wiederholen Sie diesen Vorgang
fur die mittlere Stange.

@ 0909000

Sie die Suchspule mithilfe des Schraubbolzens und des
geriffelten Drehknopfs an der Kunststoffverlangerung,
die aus der unteren Stange herausragt.

Dricken Sie den Knopf auf dem oberen Ende der
mittlere Stange und schieben Sie die mittlere Stange
in die obere Stange.

Stellen Sie die Ldnge der Stange so ein, dass Sie
eine bequeme, aufrechte Haltung einnehmen

konnen, wahrend Ihr Arm entspannt an der Seite _
anliegt und die Suchspule sich parallel zum Boden §

vor lhnen befindet.
Wickeln Sie das Kabel fest um die Stange, so schlaff
am Boden.
Stecken Sie den Stecker in die zugehérige Buchse
auf der rechten Unterseite des Detektorgehduses.
Vergewissern Sie sich, dass die FUhrung und die
Kontakistifte von Stecker und Buchse richtig
aufeinander ausgerichtet sind.
Ziehen Sie beide Spannringe fest.
Befestigen Sie das Kabel mit den zwei
beiliegenden Klettbandern - eines davon am
unteren Ende, in der Nahe der Spule, das
andere oben, in der Nahe des Gehauses.
Achtung: Stecken Sie den Stecker nicht
gewaltsam ein. UberméBiger Kraftaufwand
kann zu Beschéadigungen fuhren. Ziehen Sie

®
®

Stecken Sie einen Finger in das Rohr und tberprifen
Sie, ob der INNERE HALTENOCKEN biindig mit der

Halten Sie die untere Stange (die gerade Stange) so, .
dass der silberne Knopf nach hinten zeigt. Befestigen .

Obere Stange

~—_ Mittlere
Stange

Knopf

' ’ Klettbandern

Geriffelter
Drehknopf

Suchspule

Schraubbolzen

Sicherungskragen
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Innerer

Silberner
Knopf

Mittlere
Stange

am Stecker, wenn Sie das Kabel 16sen oo sangs

) Mittlere Stange

mochten. 1

Ziehen Sie nicht direkt am Kabel. c




BATTERIEN

Der Metalldetektor benétigt eine einzelne 9-Volt-ALKALI-Batterie
(nicht enthalten).

Verwenden Sie keine herkdmmlichen Zink-Kohle Batterien.
Verwenden Sie keine Hochleistungsbatterien.

Akkus kénnen problemlos verwendet werden.
Wenn Sie Akkus verwenden mdchten, empfehlen wir Ihnen Nickel-Hydrid
Akkus.

Das Batteriefach befindet sich auf der Riickseite des Gehauses.
Schieben Sie den Deckel des Batteriefachs zur Seite und entfernen Sie ihn,
um das Batteriefach zu 6ffnen.

LEBENSDAUER DER BATTERIE

Die Lebensdauer einer 9-Volt-Alkali-Batterie betragt Ublicherweise 20 bis 25
Stunden.

Akkus gewéhrleisten eine Betrieb von ungefahr 8 Stunden, bevor sie wieder
aufgeladen werden missen.

LAUTSTARKE UND BATTERIELADUNG

Sobald ein Batteriesegment aufleuchtet, nimmt die Lautstarke ab.

Sobald ein Batteriesegment anfangt zu blinken, ist die verminderte Lautstarke
sehr auffallend.

BATTERIEANZEIGE
Die Restlebensdauer der Batterie ist proportional zur Leuchtanzeige des
Batterie-Icons.

Wenn die Batterieanzeige anféangt zu blinken, wird sich der Metalldetektor
innerhalb von 10 Minuten abschalten.

ENTSORGUNG UND RECYGLING VON BATTERIEN

Alkaline-Batterien kann der in einem normalen Abfallbehélter entsorgt oder
recycelt werden. Nicht-Alkali-Batterien sollten recycelt werden. Im US-
Bundesstaat Kalifornien miissen alle Batterietypen zurlckgefuhrt werden.
Bitte den ortlichen Gemeinden fur detaillierte Entsorgung und Recycling
Anforderungen beziehen.



SCHNELLSTART DEMONSTRATION

I. Dazu benétigen Sie
- einen Nagel - einen Zinc Penny (nach 1982) - Nickel -« ein Quarter
Il. Positionieren des Metalldetektors
a. Legen Sie den Metalldetektor auf einen Tisch
und lassen Sie die Suchspule Uber die Kante
hinausragen. Oder bitten Sie einen Freund,
den Detektor so zu halten, dass sich die
Suchspule nicht am Boden befindet.
b. Halten Sie mit der Suchspule Abstand zu
Wanden, Bdden und metallischen Gegenstanden.
c. Legen Sie Uhren, Ringe und Schmuck ab.
d. Schalten Sie das Licht oder andere Geréate
aus, deren elektromagnetische Felder den Metalldetektor stéren kénnen.
e. Schwenken Sie die Suchspule zurick.
lll. Einschalten Driicken Sie €.
IV. Bewegen Sie jeden Gegenstand vor der Suchspule hin und her.
a. a. Jeder Gegenstand wird mit einem anderen Ton angezeigt:
Nagel: Niedriger Ton
Restliche Gegensténde: Tonlage und Lautstarke andern sich je nach
Entfernung zur Spule.
b. Bewegung ist erforderlich. In diesem Modus mussen die Gegensténde Uber
der Suchspule hin und her bewegt werden,, damit sie erkannt werden
kdnnen.

V. Driicken Sie [” zweimal, um das DISC. LEVEL Programm zu starten.

Driicken Sie dann b solange, bis "40" mittig auf dem Display erscheint.
a. Das Wort "EISEN" wird nicht mehr angezeigt
VI. Bewegen Sie den Nagel liber der Suchspule hin und her.
a. Der Nagel wird nicht mehr erkannt.
b. Der Nagel wgde "ausdiskriminiert".
VII. Driicken Sie bis "80" erscheint.
a. Die Worter FOIL, NICKEL, PULLTAB, S-CAP+ und ZINC werden nicht mehr angezeigt.
VIIl. Bewegen Sie den Nickel vor der Suchspule hin und her.
a. Der Nickel wird nicht mehr erkannt.
IX. Driicken Sie ' zweimal, um auf NOTCH umzuschalten.
Druicken Sie dann dreimal
a. Das Wort "NICKEL" erscheint wieder auf dem Display

X. Bewegen Sie den Nickel vor der Suchspule hin und her.
Der Nickel wird jetzt wieder erkannt.
Der Nickel wurde als ausgeblendetes Objekt "eingespeichert".

XI. Driicken Sie ‘ um auf ALL METAL umzuschalten.

XIll. Bewegen Sie den Quarter liber der Suchspule hin und her.
Bewegen Sie den Quarter auf die Suchspule zu und von ihr weg.
Achten Sie auf die sich verandernden Werte der Tiefenanzeige am unteren
Rand des Displays.

Xlll. Halten sie @ - gedriickt. Bewegen Sie den Quarter iiber der Suchspule hin und her.
Bewegen Sie den Quarter von der Suchspule weg und zu ihr hin.
Achten Sie auf die sich verédndernden zweistelligen Werte der
Tiefenanzeige in der Mitte des Displays. 7




GRUNDLAGEN DER METALLSUCHE

Ein Hobby-Metalldetektor ist daflir gedacht, verborgene metallische Gegensténde
zu entdecken. Wenn Sie nach Metallen suchen, egal ob diese vergraben sind
oder nicht, stehen Sie vor den folgenden Herausforderungen und Zielen:

1. Ignorieren Sie Signale, die von Bodenmineralen stammen.

2. Ignorieren Sie Signale, die von Metallobjekten stammen, die Sie nicht
finden wollen, wie z.B. Dosenverschliisse.

3. ldentifizieren Sie ein vergrabenes Metallobjekt, bevor Sie es ausgraben.

4. Lernen Sie die GréBe und Lage (Tiefe) der Objekte einzuschéatzen, um
sie leichter ausgraben zu kénnen.

5. Eliminieren Sie die Effekte elektromagnetischer Stérfelder anderer
elektronischer Geréte.

Ihr Metalldetektor ist flr diese Anforderungen ausgelegt.

1. Bodenminerale

Alle Béden enthalten Minerale. Signale, die von diesen Mineralen ausgeldst
werden, kdnnen die Signale der Metallobjekte, die Sie finden wollen, stéren. Da
alle Boden unterschiedlich sind, variieren auch Art und Menge der im Boden
enthaltenen Minerale stark. Deshalb sollten Sie den Metalldetektor auf die
Bodengegebenheiten der Region, in der Sie suchen, einstellen. Der
Metalldetektor hat mit halbautomatischer Bodenabstimmungsfunktion, die
den Metalldetektor an die Bodenbeschaffenheit anpassen und Fehlsignale
der meisten Bodenarten ausschlieBen kbénnen. Wenn Sie die
Zielidentifizierungsgenauigkeit des Detektors und die Suchtiefe maximieren
wollen, dann verwenden Sie die Funktion GROUND GRAB®, um den Detektor
an den zu durchsuchenden Boden anzupassen. Weitere Informationen
entnehmen Sie bitte dem Abschnitt zur Funktion GROUND GRAB®.

2. il
Miinzen werden mit den héheren Ténen angezeigt. Wenn Sie nach Miinzen
suchen, wollen Sie unerwiinschte Objekte wie Aluminiumfolie, Nagel und
Dosenverschlisse ignorieren, die alle durch niedrigere Téne angezeigt
werden. Sie kénnen entweder alle Téne zulassen und anhéren und dann
entscheiden, was Sie ausgraben wollen, oder Sie kénnen unerwiinschte
Metalle mit Hilfe der Funktion DISCRIMINATION (Diskriminieren) ignorieren.

3. ldentifikation von vergrabenen Objekten

Wenn Sie im DISCRIMINATION Modus suchen, erzeugen unterschiedliche
Objekte unterschiedliche Téne (Hoch, Mittel, Niedrig). Die Objekte werden
auf dem Display in verschiedenen Kategorien von rechts nach links
angezeigt. In der Mitte des Displays wird ein zweistelliger Zahlenwert
angegeben, um eine prézisere ldentifikation der Objekte zu ermdglichen. Im
DISCRIMINATION Modus ist Bewegung erforderlich: bewegen Sie also die
Suchspule ber dem Metallobjekt hin und her.



THE BASICS OF METAL DETECTING

4. GroBe und Tiefe der vergrabenen Objekte

Wenn sie den Metalldetektor im DISCRIMINATION hier wird im ALL METAL
Modus die relative Tiefe eines Gegenstands unten am Display in einem
Drei-Stufen-Format angegeben: flach, mittel oder tief. Eine genauere
Tiefenmessung ist im Modus PUNKTORTUNG mdglich; in diesem Modus
wird der Metalldetektor nicht bewegt. All diese Modi zeigen die Tiefe des
Objektes in Inch an. In diesem Modus muss die Suchspule nicht in
Bewegung sein, um Metalle zu erkennen. Die Méglichkeit die Suchspule
uber einem Objekt still zu halten, hilft bei der Erkennung des Umrisses und
bei der genauen Lokalisierung des Objektes. Dafur wird die Technik
verwendet, die im Abschnitt "Punktortung" beschrieben ist.

9. Elektromagnetische Interferenz (EMI)

Die Suchspule erzeugt ein magnetisches Feld und erkennt dann
Anderungen in diesem Feld, die durch Metallobjekte erzeugt werden, die
sich in diesem Feld befinden. Das vom Detektor erzeugte Magnetfeld
reagiert aber auch auf elektromagnetische Felder, die von anderen
elektrischen Geréaten erzeugt werden. Hochspannungsleitungen,
Mikrowellenherde, Lampen, Fernsehgerédte, Computer, Motoren, etc.
erzeugen alle elektromagnetische Interferenzen, die den Metalldetektor
stéren. Das Gerat piepst dann, obwohl kein Metall vorhanden ist, oder es
gibt unregelméBige Signaltdne ab.

Mit der Empfindlichkeits-Einstellung (SENSITIVITY) lasst sich die Stérke
des Magnetfeldes und dadurch auch die Stéranfélligkeit durch EMI
reduzieren. Wenn vorhandene EMI einen Betrieb auf voller Starke
unmdglich machen und Sie UnregelmaBigkeiten oder Fehlsignale
feststellen, reduzieren Sie die Empfindlichkeit des Metalldetektors.

KOPFHORERBUCHSE

Bei der Verwendung von Kopfhérern (nicht im Lieferumfang) verlangert sich die
Lebensdauer der Batterie und die vom Gerat abgegebenen Téne belastigen
nicht die umstehenden Personen. .

AuBerdem kdénnen Sie mit einem Kopfhérer kleine Anderungen bei den
abgegebenen Tnen besser erkennen, insbesondere wenn Sie an einem Ort mit
vielen Umgebungsgerduschen suchen. Verwenden Sie Kopfhérer aus
Sicherheitsgriinden jedoch nicht in der Nahe von StraBen oder in anderen
Situationen, mit Gefahrenpotential. Das Gerat ist fur den Betrieb mit
Anschlusskabeln/Kopfhdrerkabeln einer Ldnge von bis zu drei Metern geeignet.

KOPFHOERERANSCHLUSS

Der Metalldetektor hat einen 1/8" und einen 1/4" Kopfhéreranschluss auf der
linken Seite des Gehauses.




BEDIENUNG und BEDIENFELDER

EINSCHALTEN
Driicken Sie ©

HINWEIS: Unmittelbar nach dem Einschalten, |hr Detektor einmalige 10-
stellige Seriennummer wird einmal auf dem LCD angezeigt. Zwei Ziffern
zu einem Zeitpunkt angezeigt wird; funf 2-stelligen Nummern werden
nacheinander angezeigt. Diese 10-stellige Seriennummer ist die gleiche
Seriennummer auf dem Etikett im Batteriefach aufgedruckt.

+ Der Metalldetektor ist nach dem Einschalten immer im
DISCRIMINATION Modus. Hier ist Bewegung erforderlich, um Metall
erkennen zu kdnnen.

+ Die Empfindlichkeit liegt bei 70% des Maximalwerts (Wert 80)

+ Alle Zielkategorien leuchten auf, d.h. alle Metalle werden erkannt.

BEDIENELEMENTE

EIN-
AUSSCHALTEN

Dricken Sie das Dricken Sie das
Bertihrungsfeld MENU, « » Bertihrungsfeld MODE,
um den Meniipunkt um zwischen den Modi

auszuwdahlen, in dem
Sie Einstellungen
vornehmen wollen.
EINSTELLUNGSANDERUNGEN
flhren Sie im ausgewdhlten
Menii mit Hilfe der b

oder Tasten durch.
Das ausgewdhlite Menii
leuchtet auf der linken
Seite des Displays auf.

Discrimination, All Metal
und Ground Grab
umzuschalten (TOGGLE).
EINSTELLUNGSANDERUNGEN
fiihren Sie im ausgewdhlten
Menii mit Hilfe der

oder & Tasten durch.
Das ausgewahlte Menii
leuchtet auf der linken
Seite des Displays auf.

Wenn Sie im DISCRIMINATION
Modus oder im ALL METAL
Modus sind, halten Sie das
Beruihrungsfeld PINPOINT
gedriickt, um die Funktion
PUNKTORTUNG zu aktivieren.
10

Wenn Sie im GROUND GRAB™
Modus sind, halten Sie das
Bertihrungsfeld PINPOINT
gedriickt, um die Funktion

GROUND GRAB™ zu aktivieren.



BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

MENU AUSWAHL
1. SENSITIVITY (EMPFINDLICHKEIT)

Benutzen Sie die Tasten und 4 , um die Empfindlichkeit zu erhéhen
oder zu reduzieren, wenn das segmentierte Berlihrungsfeld SENSITIVITY
(Empfindlichkeit) aufleuchtet.

Der Maximalwert fiir die Einstellung der Empfindlichkeit ist 99.
Der Minimalwert fur die Einstellung der Empfindlichkeit ist 05.

Reduzieren Sie die Empfindlichkeit, wenn der Metalldetektor unregelméaBige
Signaltdne abgibt oder piepst, wenn kein Metallobjekt in der Nahe ist.

Die Suchspule erzeugt ein Magnetfeld und erkennt dann Anderungen in
diesem Feld, die durch Metallobjekte erzeugt werden, die sich in diesem Feld
befinden. Das vom Detektor erzeugte. Magnetfeld reagiert aber auch auf
elektromagnetische Felder, die von anderen elektrischen Geraten erzeugt
werden. Hochspannungsleitungen, Mikrowellenherde, Lampen,
Fernsehgerate, Computer, Motoren, etc. erzeugen alle elektromagnetische
Interferenzen, die den Metalldetektor stéren. Das Gerét piepst dann, obwohl
kein Metall vorhanden ist, oder es gibt unregelmaBige Signalténe ab.

Beachten Sie, dass die Empfindlichkeit sich bei einem Wert Gber 90 anders
verhalt. Zwischen 05 und 90 nimmt der Verstarkungsfaktor zu. Bei einem Wert
uber 90 &ndert sich der Schwellenwert. Bei Einstellungen tber 94, klingt das
Gerét laut und die Téne werden unregelmaBig.

ERKENNUNGSTIEFE

Der Gamma 6000 Metalldetektor erkennt ein mlnzgroBes Objekt in einer Tiefe
von ca. 11 Inch (28 cm). GroBe Metallobjekte kénnen hingegen noch bei einer
Tiefe von mehreren FuB erkannt werden. Die Erkennungstiefe héngt also
direkt mit der Gr6Be des Objekts zusammen - je gréBer das Objekt, desto
héher auch die Wahrscheinlichkeit, es in gréBerer Tiefe orten zu kénnen.

Die Zielerkennungsgenauigkeit hangt auch von der Entfernung des
Suchobjekts von der Suchspule ab. Ab einer Entfernung von 8 Inch (ca. 20
cm) nimmt die Genauigkeit der Zielerkennung ab.

Alle Modi besitzen die gleiche Empfindlichkeitseinstellung. Wird die
Empfindlichkeit in einem Modus veréndert, so gilt diese Anderung auch fiir alle
anderen Modi.

1



BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

MEN{U AUSWAHL Fortsetzung

2. DISC. LEVEL

Verwenden Sie die Tasten b oder 4 , um die DISCRIMINATION Stufe zu
erhéhen oder zu senken.

Jedes Mal wenn Sie die Taste 8, driicken, werden mehr Metallarten aus der
Erkennung ausgeschlossen. Die Metalle werden von links nach rechts
ausgeschlossen. Wenn eine Kategorie (z.B. EISEN) ausgeschlossen wird, so
wird kein Objekt, das in diese Kategorie féllt, erkannt.

Wenn Sie die Taste 4 driicken, machen Sie den Discrimination -Prozess
rickgangig. Jedes Mal wenn Sie die Taste 4 driicken, werden mehr Metalle
in die Suche aufgenommen und folglich auch erkannt.

Das Discrimination Verfahren ist ein kumulativer Prozess. Die Objekte werden
auf der Skala von links nach rechts ausgeschlossen. Jedes Mal wenn Sie die
Taste b driicken, werden mehr Objekte ausgeschlossen.

3. NOTCH (Aushlenden)

Das Icon einer Kategorie leuchtet auf, bis der Wert, der auf der rechten Seite
dieses Icons angezeigt wird, erreicht ist. Die Zahl, die sich in der Mitte des
Displays befindet, stellt den Wert der niedrigsten eingeschlossenenen
Zielkategorie dar, die erkannt wird. Alle Kategorien mit niedrigeren Zielwerten
sind von der Erkennung ausgeschlossen.

Solange NOTCH ausgewahlt ist und aufleuchtet, kdnnen Sie die Tasten
und 4 verwenden, um Zielkategorien einzuschlieBen (IN) oder
auszuschlieBen (OUT).

Wahrend Sie mit der Funktion Discrimination nur alle Kategorien
nacheinander eliminieren kénnen, ermdglicht die Funktion NOTCH
(Ausblenden) eine direkte Auswahl der Kategorien, die Sie bei Ihrer Suche
einschlieBen oder ausschlieBen mdchten.

Jedes Mal wenn Sie die Taste b oder €, driicken, verandern Sie die
Position der ausgewéhlten Kategorie. Durch diese Positionsanderung
verdndern Sie den Erkennungsstatus der ausgewéhlten Kategorie.

+ Wenn ein Ziel vorher ausgeschlossen war (das entsprechende Wort
also nicht sichtbar war), dann kénnen Sie diese Kategorie wieder in die
Suche einschlieBen, indem Sie ihre Position verandern.

+ Wenn eine Kategorie in die Suche eingeschlossen war (das
entsprechende Wort also sichtbar war), so kénnen Sie diese nun aus
der Suche ausschlieen.

Auf diese Weise kann aber jeweils nur eine Kategorie ausgewahlt werden.
Um mehrere Kategorien gleichzeitig zu bearbeiten, driicken Sie P wenn
NOTCH ausgewahlt ist. Je ofter Sie I driicken, desto mehr Kategorien wahlen
Sie aus. Immer wenn Sie I, und anschlieBend die Taste bdri]cken, beginnt

die NOTCH Funktion mit der Statusdnderung von EISEN.
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BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

MENU AUSWAHL Fortsetzung

NOTCH (Aushlenden) Fortsetzung

Das Display zeigt Ihnen immer die aktuellen Notch oder Discrimination
Einstellungen der jeweiligen Kategorien. Alle Metalle aus Kategorien, die nicht

sichtbar sind, werden nicht erkannt.

Zum Beispiel zeigt die folgende Einstellung, dass:

+ Die Kategorien Nickel, Dime, und Quarter erkannt werden.
+ Alle anderen Zielkategorien (Eisen, Metallfolie, Dosenverschliisse,

Schraubverschliisse, und Zink) werden nicht gefunden.

7

a1 =
S
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MENU MODE
SENSITIVITY 1.D. DISCRIMINATE
DISC. LEVEL PINPOINT
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# OF TONES GROUND GRAB
LVOLUME DEPTH )
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BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

MENU AUSWAHL Fortsetzung

4. # OF TONES (ANZAHL DER TONE)
Wenn # OF TONES ausgewabhlt ist, kdnnen Sie mit Hilfe der Tasten b und
die Anzahl der unterschiedlichen Tdne einstellen.

Unterschiedliche Zielkategorien werden durch verschiedene TOne dargestellt,

die Ihnen so unmittelbar mitteilen, was Sie gefunden haben. Die meisten

erfahrenen Benutzer sind an die Téne gewdhnt und kénnen suchen ohne

dauernd auf das Display sehen zu mussen.

Verwenden Sie die nachfolgenden Auswahl, um die Anzahl der Téne, die

der Metalldetektor abgibt, einzustellen.

Drei Téne sind die Standard-Einstellung.

Abhéangig von der Auswahl, die Sie bei der Anzahl der Téne getroffen

haben, kénnen folgende Kategorien als Audiosignale ausgegeben werden:

#Tones Iron Foil Nickel ~ PullTab SCAP Zinc  Dime Qtr+

Anzahl Eisen Metalf. Nickel  Dosenv. Schraubv. Zinc  Dime Quarter
1 *VCO VCO VCO VCO vVCO VCO VCO VCO
2 SehTier VCO VCO VCO vCO VvCO VCO VCO
3 SehTiefer Tiefer Tiefer  Tiefer  Tiefer  Tiefer Hoher Hoher
4  SehrTigfer  Tiefer Mittlerer Tiefer  Tiefer  Tiefer Hoher Hoher

*VCO (normalerweise als Voltage Control Oscillator bezeichnet)
Je stérker das Signal, desto héher der Ton. Ein bestimmtes Objekt
kann eine hohe Tonhbéhe erzeugen, wenn es nahe an der Suchspule
ist, und eine niedrigere Tonhéhe, wenn es weiter entfernt ist.
Die Lautstérke variiert immer proportional zur Signalstarke. Je naher
ein Objekt der Suchspule kommt, desto lauter wird es angezeigt.

5. VOLUME (LAUTSTARKE)
Wenn VQLUME (Lgyitstérke) aufleuchtet, kénnen Sie die Lautstérke mit den
Tasten und ax regein.

Das Gerét ist standardméBig auf eine Lautsérke von 10 eingestellt. Die
maximale Lautsarke ist 10.

Bei der Einstellung 0 (Lautstérke aus) erfolgt keine Signalabgabe. Auf den
Stufen 1,2 und 3 sind hohe Téne nicht oder nur schwer hérbar.

Die Lautstarke der Lautsprecher I&sst nach, wenn die Spannung der Batterien
abféllt. Da die niedrigen T6ne und die Basstdne die lautesten Téne erzeugen,
verwenden Sie 1 oder 2 Téne fur die maximale Lautstarke.

Die Lautstdrke kann im DISCRIMINATION oder im ALL METAL Modus
eingestellt werden. Die eingestellte Lautstarke gilt fir beide Modi

gleichermaBen; eine separate Einstellung fur jeden Modus ist nicht méglich.
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BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

BETRIEBSARTENWAHL

Unter MODE kdnnen Sie zwischen vier Betriebsarten wahlen.

+ Schalten Sie ‘ zwischen den Modi DISCRIMINATION, ALL METAL und
GROUND GRAB® um.

+ Wenn Sie im DISCRIMINATION oder ALL METAL Modus suchen, kénnen
Sie den Modus PINPOINT (Punktortung) aktivieren.

« Wenn Sie im GROUND GRAB® Modus suchen, kdnnen Sie durch
Knopfdruck den Metalldetektor automatisch an die
Bodengegebenheiten anpassen.

1. DISCRIMINATION Modus

Dies ist der Standardmodus. Die Suchspule muss in Bewegung sein, um
Objekte erkennen und identifizieren zu kdénnen. Dieser Modus wird fir
gewbhnlich zum langeren Suchen verwendet. Die Zielobjekte werden mit
verschiedenen Ténen identifiziert und in verschiedene Kategorien eingeordnet,
die am oberen Rand des Displays angezeigt werden. Eine zweistellige Zahl
(zwischen 10 und 99) wird in der Mitte des Displays angezeigt. Die Tiefe des
Objektes wird am unteren Rand des Displays angezeigt. Alle Menupunkte
kénnen in diesem Modus ausgewahlt und angepasst werden.

2. ALL METAL Modus

Dieser Modus entspricht den Modi “Fast AutoTune” oder “SAT™” bei anderen
Metalldetektoren. In diesem Modus kénnen nur die Empfindlichkeit und die
Lautstarke angepasst werden.

3. PINPOINT (PUNKTORTUNG)
Um in diesen Modus zu wechseln, miissengSig sich im DISCRIMINATION oder im
ALL METAL Modus befinden. Halten Sie & PINPOINT gedrickt. Der Modus

Punktortung ist nur dann aktiviert, wenn Sie das entsprechende
Berlihrungsfeld gedrlckt halten.

In diesem Modus werden Metallgegenstédnde erkannt, wenn die Suchspule
bewegungslos tUber dem Gegenstand gehalten wird. Eine Zielidentifikation ist
nicht méglich. Alle Metallgegenstande erzeugen ein monotones Summen. Der
zweistellige Wert in der Mitte des Displays zeigt die geschétzte Tiefe des
Zielobjekts in Inch an.

Verwenden Sie Punktortung, um den genauen Ort eines Gegenstandes zu
finden, den Sie vorher im Discrimination Modus gefunden und identifiziert
haben. Da dieser Modus keine Bewegung erfordert, um ein Ziel zu erfassen,
kénnen Sie den Metalldetektor langsamer bewegen. Dadurch grenzen Sie

den Bereich ein, in dem sich lhr Fund befindet. ;
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BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

BETRIEBSARTENWAHL rortsetzung

Wie funktioniert die Punktortung
(Pinpoint)?

Halten Sie die Suchspule seitlich neben
dem Zielobjekt in einer Hohe von 1 bis 2
Inch (2,5 - 5 cm) Uber dem Boden.
Aktivieren Sie Punktortung und halten
Sie @ das Beriihrungsfeld gedriickt.
Bewegen Sie die Suchspule jetzt
langsam Uber das Objekt und der Ton
verrat Ihnen , wo es sich genau
befindet. Wenn Sie den Metalldetektor
langsam von der einen zur anderen
Seite des Objektes bewegen, und der
Metalldetektor an den Umkehrpunkten
keinen Ton abgibt, dann liegt das Objekt
in der Mitte dieses Bereiches, genau da,
wo der Ton am lautesten war. Wenn der
Ton Uber einem gréBeren Bereich laut
ist, so ist das Zielobjekt groB. Sie
kdnnen den Modus Punktortung dann
dafiir verwenden, die AuBenmafBe des
Objektes zu bestimmen.

Suchgebiet Eingrenzen
Um das  Suchgebiet
einzugrenzen, halten

weiter

Sie die

Suchspule in die Néhe des Zentrums
des Bereichs, in dem Sie €& einen
Ton héren, (aber nicht exakt Gber das
Zentrum). Dann deaktivieren Sie die
Punktortung und aktivieren sie gleich

wieder. Jetzt werden Sie den Ton nur
horen, wenn der Metalldetektor sich
immer noch direkt Uber dem
Gegenstand befindet. Wiederholen
Sie dies so oft, bis Sie das Suchgebiet
komplett eingegrenzt haben.

Denken Sie iiber den Kauf eines
Punktortungsgeréts (Pinpointer) nach.
Wenn Sie sich daran machen ein
Objekt auszugraben, kann es sein,
dass Sie feststellen, dass es sich nicht
von der umgebenden  Erde
unterscheidet. Vielleicht halten Sie das
Zielobjekt bereits in Ihrer Hand,
mussen aber trotzdem immer wieder
etwas Erde an der Suchspule
vorbeifihren, um festzustellen, ob
darin Metall enthalten ist. Leichter geht
das mit einem Pinpointer fur den
Handgebrauch. Dieser wird wie eine
Messsonde verwendet. Man steckt ihn
in den Boden und er zeigt sofort an, wo
genau sich das Objekt befindet. Das
spart lhnen Zeit beim Graben und
reduziert die Gr6Be der Lécher, die Sie
graben muissen. TEKNETICS® stellt
einen robusten aber dennoch
kostengunstigen Pinpointer her, der
genau fir diesen Anwendungsbereich
ausgelegt wurde.




BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE

BODENABSTIMMUNG

4. GROUND GRAB® COMPUTERKONTROLLIERTER BODENABGLEICH

Alle Boden enthalten Minerale. Signale, die von diesen Mineralen ausgeldst
werden, kénnen Signale, die von Metallgegenstédnden ausgelést werden,
stéren. Die Bdden kdnnen sich stark in ihrer Art und somit auch bezuglich der
enthaltenen Minerale unterscheiden. Dieser Detektor enthélt spezielle
Algorithmen fiir die Bodenabstimmung, um die Stérungen, die durch die
Minerale entstehen, auszuschalten.

Mit Hilfe der Funktionen GROUND GRAB® und MANUAL GROUND fur die
Bodenabstimmung kénnen Sie den Detektor prazise auf den Boden, in dem
Sie suchen, einstellen.

Wir empfehlen lhnen GROUND GRAB® zu nutzen, um den Detektor so genau
wie moglich auf den zu durchsuchenden Boden einzustellen. Diese Einstellung
ist ein schneller und automatischer Prozess, und passt den Detektor sofort an
den entsprechenden Boden an. Dadurch kann die Genauigkeit des Detektors
bei der Zielidentifizierung auch in tieferen Schichten stark verbessert werden.

AUTOMATISCHE BODENABSTIMMUNG MIT DER FUNKTION GROUND GRAB®

. Suchen Sie eine Stelle, an der kein Metall im Boden ist.

. Halten Sie die Suchspule ca. einen FuB (ca. 30 cm) tber dem Boden.

. Aktivieren Sie den GROUND GRAB® Modus.

. Halten Sie gedruickt.

. Bewegen Sie den Detektor auf und ab. Heben Sie ihn auf ca. 6
Inch (ca. 15 cm) Uber den Boden an und senken Sie ihn dann
auf ca. 1 Inch (ca. 2,5 cm) ab. Fuhren Sie diesen Vorgang ein
bis zweimal pro Sekunde durch.

6. Ein zweistelliger Bodenwert erscheint auf dem Display. Dies ist
der Wert fur die Bodenabstimmung.

7. Wenn sich dieser zweistellige Wert stabilisiert, lassen Sie das
Berlhrungsfeld los.

Bitte beachten Sie, dass GROUND GRAB?® bei stark leitfahigen Béden,

wie zum Beispiel nassem salzhaltigem Sandstrand, nicht automatisch funk-

tioniert. Bei einem Wert von weniger als 40 funktioniert die automatische

Bodenabstimmung nicht., Das Display zeigt dann "--" an. Dies wird auch

akustisch mit einem Signalton wiedergegeben. Das gilt flr stark metall-

haltige Boden und fir Bdden mit einem Wert unter 40.

MANUELLE BODENABSTIMMUNG

Meistens ist es sinnvoll, GROUND GRAB® fir die automatische
Bodenabstimmung zu verwenden. Lassen Sie den Detektor immer zuerst
die Stérungen, die durch die Bodenart entstehen, automatisch beheben.
Wenn Sie jedoch auf Goldsuchesind, oder an einem nassen salzhaltigen
Sandstrand suchen oder auch in einem Gebiet, in dem sich so viel
metallischer Abfall im Boden befindet, dass sich kein metallfreies Stlick
Boden fir die Einstellung des detektoreigenen Rechners finden lasst,

empfehlen wir hnen, die Bodenabstimmung selbst manuell durchzufuhren.
17
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BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE
MANUELLE BODENABSTIMMUNG Forfsetzung

Wenn Sie die Bodenabstimmung manuell durchfiihren, versuchen Sie eine
Stelle zu finden, wo sich kein Metall im Boden befindet. Um sich nicht auf Metall
zu kalibrieren, lasst der Detektor die Funktion Ground Grab® nicht zu, wenn der
Bodenwert weniger als 40 betragt. In diesem Fall wird der Bodenwert als “-”,
dargestellt und Sie mlssen die Bodenabstimmung selbst durchfihren.

Um die Bodenabstimmung selbst durchzufiihren, gehen Sie folgenderrmaBen vor:

1. Wahlen Sie den GROUND GRAB® Modus.

GROUND wird im oberen Bereich des Displays angezeigt.
Die momentane Einstellung fur die Bodenabstimmung wird
angezeigt (0-99).

2. Bewegen Sie den Detektor auf und ab. Heben Sie ihn auf ca. 6 Inch
(ca. 15 cm) Uiber dem Boden an und senken Sie ihn dann auf ca. 1
Inch (ca. 2,5 cm) ab. Fuhren Sie diesen Vorgang ein bis zweimal pro
Sekunde durch. Versuchen Sie einen gleichméaBigen Ton zu
bekommen - wie auf Seite 19 oben beschrieben.

a. Wenn sich der Detektor kalibriert, dann verwenden Sie diese
Einstellung fur die manuelle Bodenabstimmung.

b. Wenn “--” angezeigt wird, drliicken sie @bis Sie die gewinschte
Einstellung gefunden haben.

3. Wahrend Sie die Spule auf und ab bewegen, driicken sie D oderd
um die Einstellung fur die Bodenabstimmung zu andern.

Die Werte, die fur die Bodenabstimmung auf dem Display angegeben
werden, liegen zwischen 0 und 99. Jede Zahl entspricht aber intern
ungefahr zehn Betatigungn der B und @ Taste, d.h. intern hat der Detektor
insgesamt 1000 verschiedene Einstellungen fiir die Bodenabstimmung, die
sich durch Tastenbetatigung einzeln veréndern lassen.

Die 'SCSkala im rechten oberen Eck des Displays zeigt die Menge der
magnetischen Minerale im Boden an. Um dies zu messen, muss die
Suchspule bewegt werden. Héchste Messgenauigkeit wird erzielt, wenn
Sie die Spule auf und ab bewegen wie bei der Funktion Ground Grab®
Funktion beschrieben.

Folgende Anzeigen sind moglich:

VL = sehr geringer Mineralgehalt

L = Niedriger Mineralgehalt

M = Mittlerer Mineralgehalt

H = Hoher Mineralgehalt

Der zweistellige Wert der GROUND Einstellung in der Mitte des Displays
zeigt lhnen, die Art der Bodenmineralisation an.
Hier einige typische Bodenarten:

0 - 10 Nasse salzhaltige und alkalische Bdden.

5 - 25 Metallisch eisenhaltig. In dieser Kategorie gibt es sehr wenige
Bdden - Sie befinden sich wahrscheinlich Gber Metall.

26-39 In dieser Kategorie gibt es nur sehr wenige Bbéden -
gelegentlich finden sich salzhaltige Strande in dieser
Kategorie.

40-75 Rote, Gelbe und Braune eisenhaltige Lehmbdden.

75-95 Magnetit und andere Schwarzeisen-Minerale.
18



BEDIENUNG und BEDIENELEMENTE
BODENABSTIMMUNG Fortsetzung

Wenn Sie sich im ALL METAL Modus befinden, sollten Sie beim Auf-
und Abbewegen der Spule keinen Ton mehr héren. Bei manchen
Bdden ist dies nicht komplett moglich. Wenn die Einstellung der
Bodenabstimmung falsch ist, so werden Sie unterschiedliche Téne
erhalten, je nachdem in welcher Héhe sich die Spule tiber dem
Boden befindet. Es kann so klingen als ob sie den Ton "aus dem
Boden herausziehen, oder in ihn hineindriicken".

« Wenn der Ton beim Anheben der Spule lauter wird, missen Sie
den Einstellwert der Bodenabstimmung erhéhen.

« Wenn der Ton beim Absenken der Spule lauter wird, missen Sie
den Einstellwert der Bodenabstimmung verringern.

BEACHTEN SIE: Erfahrene Benutzer bevorzugen es haufig die
Bodenabstimmung so einzustellen, dass sie beim Absenken der
Spule einen schwachen, aber dennoch hérbaren Ton erhalten.
Man nennt dies Abstimmung mit positiver Reaktion.

Positive und negative Reaktion

Die Bodenabstimmung wird durchgefiihrt, damit der Metalldetektor die
Minerale im Boden ignoriert. Ist die Einstellung falsch, provozieren
Bodenminerale entweder eine positive oder eine negative Reaktion des
Detektors, abhangig davon, in welche Richtung die Einstellung falsch ist.

POSITIVE REAKTION

Wenn die Werte fir die Einstellung der Bodenabstimmun zu hoch
gewahlt wurden, ist die Reaktion auf Minerale im Boden positiv. Das
hat zur Folge, dass der Ton lauter wird, wenn die Suchspule im Modus
Punktortung oder im All Metal Modus zum Boden hin gesenkt wird.
Wird der Abstand zum Boden vergréBert, wird der Ton wieder leiser.
Wenn Sie im Discrimination Modus sind, bestimmen die Einstellungen,
die Sie dort vorgenommen haben, ob Sie etwas hdren und was das ist.
Wenn Sie im All Metal Modus sind, und die Bodenabstimmung korrekt
ist, dann ertént auch bei einem heiBen Stein das gleiche "zip"-
Gerausch, das bei einem Metallgegenstand ertont.

NEGATIVE REAKTION
Wenn die Werte fur die Einstellung der Bodenabstimmun zu niedrig
eingestellt sind, dann ist die Reaktion auf Minerale im Boden negativ.
Das hat zur Folge, dass kein Ton ertént, wenn die Suchspule im Modus
Punktortung oder im All Metal Modus zum Boden hin gesenkt wird.
Wird der Abstand zum Boden vergréBert, wird der Ton wieder lauter.
Wenn Sie im Discrimination Modus sind, bestimmen die Einstellungen,
die Sie dort vorgenommen haben, ob Sie etwas horen und was das ist.
Wenn Sie im All Metal Modus sind, dann ertént bei einem negativen
heiBen Stein ein "boing"-Gerausch - das macht es schwierig diesen zu
orten, da es nicht wirklich nach einem Metallgegenstand klingt.
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ZIELERKENNUNG

Im DISCRIMINATION Modus wird der Fund

von Gegenstanden sowohl akustisch als auch

visuell wie folgt dargestellt:

1. Unterschiedliche Tonhéhen fr
unterschiedliche Metalle.

2.Ein zweistelliger Zielerkennungswert auf
dem Display.

3. Das Icon der Kategorie, in die der Gegenstand
am besten passt, leuchtet auf.
Der Metalldetektor muss sich im
DISCRIMINATION Modus befinden, um
Gegenstande erkennen zu kdnnen.
Der ALL METAL Modus lasst
Zielidentifikation zu.

AKUSTISCHE ZIELERKENNUNG

Im 4-Ton Modus werden die Objekte wie
folgt akustisch dargestellt:

SEHT TIEFER TON- Eisenhaltige
Gegenstande wie Eisen und Stahl, z.B.
Négel und Konservendosen. Kleinste
Goldstlcke und Kronkorken

NIEDRIGER TON- Metallfolie, neuere
Dosenverschlisse, Nickels und Kronkorken.
MITTLERER TON- Neuere Pennies
(Pragungen nach 1982 aus Zink). GréBere
Goldstucke, kleine Messingstiicke und die
meisten Flaschenschraubverschliisse. Die
meisten neueren Minzen von
Fremdwéhrungen.  Dosenverschliisse
(&ltere und auch einige neuere).

Zink Minzen, groBere Goldstlcke, kleine
Messingsticke  und die  meisten
Schraubverschlisse. Dosenverschliisse
und die meisten alten Minzen.

HOHER TON- Silber- und Kupfermiinzen,
altere US Pennies (Pragungen vor 1982 aus
Kupfer), Dimes, Quarters, Half-Dollars,
Silber Dollars, Susan B. Anthony und
Sacagawea Dollar Minzen, groBe
Messingobjekte und plattgedriickte Dosen
(die ein starkeres Signal haben als Miinzen).

keine

Zweistellige Zielerkennung

Die zweistellige Zielanzeige in der Mitte des
Displays liefert einen spezifischen Zielwert zur
genaueren Identifizierung von vergrabenen
Gegenstanden. Mit etwas Ubung im
AuBeneinsatz werden Sie lernen, die Zielwerte
den vergrabenen Gegenstanden zuzuordnen..
Da Miinzen rund sind, haben diese meistens die
gleichen Werte, wenn man mit dem Metalldetektor
darlber hinweg streicht. Wenn mehrere Objekte
vorhanden sind, werden auch mehrere Téne
erzeugt. MUll hat fiir gewdhnlich immer andere
Werte, wenn Sie darlber hinweg streichen. Der
Winkel, den die Spule zum Boden hat, beeinflusst
die Erkennung der Objekte ebenfalls. Bewegen
Sie beim Uben Miinzen immer mit der flachen
Seite Uiber die Spule - in dieser Position sind die
Miinzen auch meistens im Boden vergraben.

Zweistellige Werte der Zielerkennung

Typische
Numerische Einige Werte fiirr
Werte géngige géangige
Kategorie Bereich Objekte Objekte
Eisen 10 -39
Metallfolie 40 - 54
Nickel 55-59 US Nickel 57

Dosenverschluss 60 -64
Schraubverschliisse 65 - 74

Zink 75-79 US Zinc Penny 77
(nachr 1982)

Dime 80-84 US Dime 83
US Copper Penny 82 - 83
(vor-1982)

Quarter+ 85-99 US Quarter 87
50¢+ 88-89
US Half-Dollar 91-93
US Silver Dollar ~ 96-98

Die Audio Target Identification (ATI) (Audio Zielerkennung) ordnet die Metalle in drei Kategorien ein.

5"

agel, Gegenstdande Dosenverschl(iséé}"'
aus Eisen, und kleinste Nickels, und kleine
Gegensténde aus Gold | Gegenstande aus Gold
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nach 1982),
GroBere Gegenstande aus
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Schraubverschliisse
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ZIEL- UND TIEFENANZEIGE

Auf der Anzeige Ihres Detektors sehen Sie die
Kategorien fiir die ZIELERFASSUNG. In der
Tabelle unten finden Sie die Zuordnung von
Gegensténden zu den Kategorien Ihres Modells
(nicht alle Detektoren verfiigen (iber alle
angegebenen Kategorien).

ABLESEN DER ANZEIGE

Die LCD-Anzeige zeigt die WAHRSCHEINLICHE
Identifizierung des  Zielmetalls sowie die
WAHRSCHEINLICHE Tiefe des Zielobjekts.

Der Detektor meldet bei jedem Schwenken der Spule
eine bestandige Zielobjekt-ldentifizierung, wenn ein
vergrabenes Zielobjekt lokalisiert und identifiziert
wurde. Wenn die Zielobjekt-ldentifizierung bei
mehrfachem Schwenken iber demselben Punkt
unbesténdig ist, handelt es sich beim Ziel
wahrscheinlich um Mll oder oxidiertes Metall. Mit
etwas Ubung werden Sie lernen, nur die
wiederholbaren Signale herauszufinden.

Die Segment-ldentifizierungen sind sehr genau,
wenn die angezeigten Gegensténde erfasst werden.
Wenn ein unbekannter vergrabener Gegenstand in
einer bestimmten Kategorie identifiziert wird, kénnen
Sie auch einen Metallgegenstand erfasst haben, der
zwar nicht dem auf der Anzeige angegebenen
Gegenstand  entspricht, der aber dieselbe
metallische Signatur aufweist. Je groBer der Abstand
zwischen Zielobjekt und Spule ist, desto geringer ist
die Genauigkeit der Zielobjekt-Identifizierung.

ZIELOBKIEKTE AUS GOLD: Zielobjekte aus
Gold werden in der Mitte oder links von der Mitte der
LCD-Skala gemeldet.

Goldspéne kénnen unter IRON gemeldet werden.
Kleine Gegenstande aus Gold kénnen unter "FOIL"
oder "5¢" gemeldet werden.

GroBe Gegenstande aus Gold werden in der Mitte
der Skala gemeldet.

ZIELOBIEKTE AUS SILBER: Ziclobjekte aus
Silber werden auf der rechten Seite der Skala unter
"DIME" oder héher gemeldet.

IRON (Eisen): Gegensténde in jeder GréBe aus
Eisen werden ganz links auf der Skala gemeldet.
Hierbei kann es sich um einen wertlosen
Gegenstand wie einen Nagel oder um ein wertvolles
historisches Relikt aus Eisen handeln.

FOIL (Folie): Aluminiumfolien  wie
Kaugummiverpackungen werden als Folie gemeldet.
Ein abgebrochenes Stiick eines Dosenverschlusses
kann ebenfalls hier gemeldet werden.

5¢: Die meisten neueren Getrankedosen-
verschlisse des Typs, bei dem der Verschluss
eingedriickt und an der Dose haften bleibt, werden
hier gemeldet. Viele Goldringe werden ebenfalls
hier gemeldet.

ALUM (Aluminium): Altere Dosenverschliisse,
die sich immer vollstandig von der Dose lsen,
werden hier gemeldet. Viele mittelgroBe Goldringe
werden ebenfalls hier gemeldet.

PT (Dosenverschliisse): Dosenverschiiisse von

&lteren Getrénkedosen werden hier gemeldet. AuBerdem
werden einige neuere Dosenverschliisse hier gemeldet.
Viele Goldringe werden ebenfalls hier gemeldet.
S-CAP: Altere Schraubverschliisse von Glasflaschen
werden hier gemeldet. GroBere Goldringe wie ein
Klassenring kénnten hier auch gemeldet werden.
Relativ neue Miinzen aus Fremdwahrungen werden
ebenfalls hier gemeldet.

ZINC (Zink): Gegenstande mit mittlerer Leitfahigkeit
und viele &ltere Minzen aus Fremdwéahrungen sind
hier klassifiziert.

Die Zielobjekt-ldentifizierungskategorien auf der
rechten Seite der Anzeige, wie die Kupfermiinzen 10¢,
DIME, 25¢, QUARTER, 50¢, $1 identifizieren genau
die entsprechenden US-Miinzen. Bei Verwendung
des Geréts auBerhalb der USA identifizieren diese
Kategorien Miinzen oder Metallgegenstande mit
hoher relativer Leitfahigkeit (wie Silbermiinzen oder
Relikte) oder groBe  Gegenstdnden aus
unterschiedlichen Arten von Metall.

Achtung: Die Zielanzeigen enthalten nur
Referenzsymbole. Viele andere Metallarten kénnen
unter jede dieser Kategorien fallen. Obwohl der
Detektor die am héufigsten  vorkommenden
wertlosen Gegensténde (Miill) eliminieren oder deren
Vorhandensein angeben kann, ist es unmdglich,
SAMTLICHE vergrabenen Gegenstinde genau zu
klassifizieren.

3-TEILIGE TIEFENANZEIGE:

Die Tiefenanzeige stellt die Tiefe mulnzgroBer
Gegenstande genau dar. Die Tiefe eines
Gegenstandes wird in Inches angezeigt:

Beleuchtete Segmente

Oberstes Segment = 0 his 2 Inch Tiefe (ca. 0 bis 5 cm)
Oberes und mittleres Segment = 6 bis 7 Inch Tiefe (ca. 15 bis 18 cm)
Alle Segmente = Mehrals 6 Inch Tiefe (ca. 15 cm und tiefer)

DEPTH

Bei groBen und ungleichmaBig geformten
Gegenstande erhélt man weniger verléssliche
Werte bei der Tiefenmessung.

Wenn Sie (ber einen Gegenstand streichen, dann
leuchtet die Anzeige auf und bleibt fir drei
Sekunden beleuchtet. Wenn sich die Tiefenanzeige
bei jedem Uberstreichen veréndert, dann sollten Sie
versuchen, aus verschiedenen Winkeln tber das
Zielobjekt zu streichen - wahrscheinlich haben Sie
mehr als einen Gegenstand gefunden. Mit etwas
Ubung kénnen Sie erkennen, wann eine Messung
korrekt ist, wann verschiedene Gegenstande
gefunden wurden und welche unregelméBigen
Messungen durch Miill oder unregelméBig geformte
Gegenstande hervorgerufen wurden.
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FEHLERSUCHE

in der Nahe von
Stromleitungen
verwendet

e Es werden 2
Detektoren nahe
beieinander
verwendet

e Stark oxidierter
vergrabener
Gegenstand

* Elektromagnetische
Storung

SYMPTOM URSACHE LOSUNG

Der Detektor rattert e Der Detektor wird * Verwenden Sie
oder gibt innerhalb eines den Detektor nur
unregelméBige Gebédudes verwendet im Freien
Pieptone ab * Der Detektor wird e Entfernen Sie

sich von den
Stromleitungen

* Halten Sie einen
Abstand von
mindestens 7 m
zwischen 2 Detektoren

* Graben Sie nur
Gegenstande aus, bei
denen wiederholbare
Signale ausgegeben
werden

* Setzen Sie die
Empfindlichkeit herab,
bis kein schwankendes
Signal mehr auftritt

Der Detektor erzeugt

e Entladene Batterien

o Ersetzen Sie die

bleibt nicht auf einer
Zielobjekt-Kategorie
stehen oder der
Detektor gibt mehrere
Tone aus

vorhanden
» Stark oxidiertes
Zielobjekt
 Empfindlichkeit
zu hoch eingestellt

ginen konstanten e Falscher Batterien
niedrigen Ton oder Batterietyp * \lerwenden Sie nur
konstante sich 9V-Alkali-Batterien
wiederholende Tone oder Akkus

Die LCD-Anzeige * Mehrere Zielobjekte * Bewegen Sie die

Spule langsam in
unterschiedlichen
Winkeln

* Setzen Sie die
Empfindlichkeit herab

Keine
Stromversorgung,
keine Tone

* Die Batterien sind leer
* Die Batterien sind falsch
angeschlossen

* Das Kabel ist nicht
richtig angeschlossen

* Die Suchspule wird nicht
bewet

* Ersetzen Sie die Batterien
* Uberpriifen Sie die
Anschlisse

* Schwenken Sie die
Suchspule in Rechts-
Links-Bewegungen
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VERHALTENSKODEX FUR SCHATZSUCHER

* Beachten Sie bei der Suche alle geltenden Gesetze und Bestimmungen.

* Respektieren Sie Privateigentum und betreten Sie kein Privatgeldnde ohne Erlaubnis des Eigentimers.

« Fiillen Sie alle gegrabenen Locher wieder auf und hinterlassen Sie keine Schaden.

* Beseitigen und entsorgen Sie gefundenen Miill und Abfélle.

 Wiirdigen und schitzen Sie unsere natiirlichen Ressourcen, wild lebende Tiere und Privateigentum.

* Handeln Sie als Botschafter fir dieses Hobby, seien Sie immer umsichtig, riicksichtsvoll und héflich.

« Zerstoren Sie keine historischen oder archdologischen Schétze.

* Alle Schatzsucher werden an dem von lhnen gegebenen Beispiel gemessen. Verhalten Sie sich anderen
gegeniiber immer héflich und riicksichtsvoll.

5 JAHRE EINGESCHR NKTE GARANTIE

Fur den Metalldetektor GAMMA wird bei normaler Verwendung eine Garantie von funf Jahren
auf Material- und Verarbeitungsfehler gewéhrt, beginnend mit dem Datum des Kaufs durch
den ersten Besitzer.

Schéaden aufgrund von Verletzung der Sorgfalt, Unfall oder missbrauchlicher Verwendung des
Produkts sind von dieser Garantie ausgeschlossen. Die Entscheidung tber eine falsche oder
missbrauchliche Nutzung des Detektors obliegt ausschlieBlich dem Hersteller.

Zur Inanspruchnahme der Garantie ist die Vorlage des Kaufbelegs erforderlich.

Die Haftung im Rahmen dieser Garantie ist auf den Austausch oder die Reparatur, nach unserer
Wahl, des eingesandten Detektors beschrénkt. Die Versandkosten sind im Voraus an First Texas
Products zu zahlen. Die Kosten fiir den Versand an First Texas Products tragt der Kunde.

Bitte wenden Sie sich vor der Riicksendung des Detektors an First Texas und erfragen Sie eine
Ricksendenummer (RA-Nummer). Geben Sie die RA-Nummer auf lhrem Paket an und senden Sie
den Detektor innerhalb von 15 Tagen nach dem Anruf an:

First Texas Products L.L.C.
1120 Alza Driove
El Paso, TX 79907, USA
Telefon: +1 915-633-8354

HINWEIS AN KUNDEN AUSSERHALB DER U.S.A.
Die Garantiebedingungen koénnen fiir andere Landerunterschiedlich sein
Fragen Sie lhren Handler nach weiteren Details.
Versandkosten fallen nicht unter die Garantie

GemaB FCC Teil 15.21 kann die Betriebsgenehmigung fiir dieses Geréat ungtiltig werden, wenn ohne ausdriickliche

Genehmigung durch die fiir die Einhaltung der geltenden Bestimmungen verantwortliche Partei Anpassungen oder
Anderungen an diesem Gerét durchgefiihrt wurden.

Dieses Gerit erfiillt die FCC Teil 15 Abschnitt B Klasse B Abschnitt 15.109

Copyright© 2019 First Texas Products, L.L.C.

Alle Rechte vorbehalten, einschlieBlich des Rechts zur Vervielféltigung dieses Handbuchs oder Teile davon in jeglicher Form,
mit Ausnahme der Aufnahme kurzer Zitate in eine Bewertung.

Veroffentlicht von First Texas Products, L.L.C.
Teknetics® ist eine eingetragene Marke der First Texas Products, L.L.C.

www.tekneticsdirect.com

TEKNETICS

1120 Alza Drive « El Paso, TX 79907, USA « +1 915 633-8354
Hergestellt in den USA aus den USA und importierte Teile
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ZUBEHOR

Teknetics®Tragetasche
Robuste, doppelt gendnte Ausfiihrung — CBAG-T

Stereo-Kopfhorer
Zur Verwendung mit Bounty Hunter-Metalldetektoren. Geringes N
Gewicht und einstellbar, mit echtem Stereo-Klang, Lautstérke
regelbar, 1/8-Stecker mit _-Adapter, Kabel 1,20 m. HEADT

Punktorter
Zur genauen Punktortung vergrabener Metallgegenstdnde.
Ton- und Vibrationssignalausgabe. Betrieb mit einer (1)
9-Volt-Batterie. PIN POINTER-W

Teknetics® Gold Pickel

Der Kopf aus vergiitetem Stahl ist 10" lang und die Spitze ist 3 1/4™ breit. Die
Gesamtlange betrdgt 10", der Stiel besteht aus bestdndigem Fiberglas und
verfligt dber einen gummierten Griff.
Besitzt einen starken, am Kopf angebrachten Supermagneten zur schnellen
Diskriminierung von Zielobjekten aus Eisen und Hot Rocks. — GOLDPICK

Austausch-/Zubehdr-Suchspulen

8"-Austausch-Standardspule — 8COIL-7TEK
11" -Zubehdr-Suchspulen - 77COIL-TEK
10" -Zubehor-Suchspulen - 70CO/L-TEK

5% - Zubehdr-Suchspulen - 5COIL-TEK

Spulenabdeckungen - wicnt abgebirdet
Schiitzen Sie Ihre Spule vor Abnutzung und Beschadigung.

8'- Spulenabdeckung — 8COVER-7

11" -Spulenabdeckung — COVER-11DD
10" -Spulenabdeckung — F70COVER
5" -Spulenabdeckung — 5COVER-CZ3

Lesche Messer
Hergestellt aus warmevergitetem gehdrtetem Stahl hoher Qualitdt. Das ultimative
Schaufelwerkzeug.

Mit haltbarer Scheide.

Lange 12", mit gezahnter 7"-Klinge.— LESCHE KNIFE

Teknetics® Regenschutzhiille
Speziell zum Schutz Ihres Teknetics® T2 bei ungiinstigen
Witterungsbedingungen.— RAINCOV-DELTA

Goldsucher BESq'?LIL[l!lUsMﬁER IESE'I'IEIELXI\EJMSM%E( Illaggge{ﬂﬁjlv(wﬁt

Sets GOLDKIT1 GOLDKIT2 GOLDKIT3
Inhalt
10 1/2" Goldpfanne X
14" Goldpfanne X
Sortierer
2 splittersichere Flaschchen X
Spritzflasche X
Fullsand-Magnet
Schatzsucherschaufel
Pinzette
Lupe
Spaltwerkzeug
Felspickel
Anleitungsheft X X
Rucksack x

WEITERE EINZELHEITEN FINDEN SIE AUF WWW.TEKNETICSDIRECT.COM * 1-800-413-4131
MGAMMAG Rev.6 050319
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